
In der Robotologie bezeich-

net die «Theorie der mechanis-

chen Evolution» den Prozess, in  

welchem sich Populationen von 

Maschinen analoge oder digi-

tale Eigenschaften aneignen 

und diese auf die nachfolgenden  

Generationen übertragen.

Die Wiederholung dieses Pro-

zesses über längere Zeit hinweg 

erklärt das Auftauchen neuer 

Arten und Gattungen sowie die 

breite Vielfalt in der Welt der 

Roboter. Zeitgenössische Robo-

terarten sind gleichwohl durch 

gemeinsame Vorfahren ver-

bunden und sind das Produkt  

langjähriger Evolution und  

Spezialisierung.

In robotology the «theory of 
mechanical evolution» is the 

process by which populations of 

machines acquire and transmit 

analogue or digital traits to 

new generations.

Over time, repetition of this  

process explains the appearance 

of new varieties and species, and 

the wide diversity of the robo-

tic world. Contemporary robotic 

species are nonetheless linked 

by a common ancestry and are 

the product of evolution and 

specialization over many years.

En robotologie, on appelle 

«histoire évolutive des méca-

niques» le processus par lequel 

des populations d’automates  

acquièrent et transmettent 

des Traits analogiques ou numé-

riques nouveaux de génération  

en génération.

Sur une grande échelle de temps, 

la répétition de ce processus ex-

plique l’apparition de nouvelles 

variétés et espèces, et la vaste 

diversité du monde robotique. 

Les espèces robotiques contem-

poraines n’en sont pas moins 

reliées entre Elles par une  

ascendance commune et sont 

le produit de l’évolution et de 

la spécialisation sur plusieurs  

milliers d’années.


